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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
D -10.12.01 WIATA PRZYSTANKOWA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Roboét (ST) sg
wymagania dotyczace ustawienia wiat na przystankach autobusowych w ramach rozbudowy
drogi krajowej nr 15 polegajagca na wykonaniu chodnika w m. Rogéwko od km ok.
248+100 do km ok. 249+350 - poprawa bezpieczenstwa ruchu drogowego w
wojewoddztwie kujawsko-pomorskim na DK15 w m. Rogéowko w ramach PBDK - Program
Likwidacji Miejsc Niebezpiecznych.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg prowadzenia robot przy ustawieniu
wiat na zatokach autobusowych i obejmujg montaz i ustawienie wiaty o konstrukcji z profili
stalowych na nawierzchni z kostki brukowej betonowe;j.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami
i ST D.00.00.00 "Wymagania ogdine".

1.5. Ogélne wymagania dotyczace roboét

Wykonawca robdét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z
Dokumentacjg Projektowa, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

Ogdlne wymagania dotyczgce robét podano w ST DM.00.00.00 "Wymagania ogdine"
2. MATERIALY

Materiat z rozbiorki.

3. SPRZET

Wykonawca przystepujacy do ustawiania wiat przystankowych powinien dysponowac
drobnym sprzetem jak do robot budowlanych.
4. TRANSPORT

Nie dotyczy..

5. WYKONANIE ROBOT

Wiata na zatoce autobusowej powinna by¢ ustawiona w miejscu wskazanym w
Dokumentacji Projektowej. Wiata mocowana beda do nawierzchni z kostki brukowej betonowej.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontroli jakosci robot podlegaja:
jakos¢ uzytych materiatéw,
zgodno$¢ wykonania rob6t z Dokumentacjg Projektowg oraz z poleceniami Inspektora
Nadzoru.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostkg obmiaru robot jest 1 szt. (sztuka) ustawionego kompletu wiaty autobusowej.
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8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST D.00.00.00 "Wymagania ogdine".

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena wykonania robét obejmuje:
- prace pomiarowe,
- oznakowanie robét prowadzonych w pasie drogowym,
- zakup i transport materiatéw niezbednych do wykonania robét wraz z roztadunkiem,
- wykonanie fundamentéw,
- montaz wiat,
- przeprowadzenie pomiaréw i badan,
- uporzadkowanie miejsc prowadzenia robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. W sprawie szczegdtowych
warunkow technicznych dla znakdéw i sygnatow drogowych oraz urzgdzen bezpieczenstwa
ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczania na drogach poz. 2181 Dziennik Ustaw Nr 220 z
dnia 23 grudnia 2003 r. Zatgcznik 3 i 4.



